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Robotik calismalarinda ihtiyag duyulan elemanlari, analiz ve tasarim araglarini 6grenmek

Dersin Amaci
anlamak ve uygulamaktir.

Bu dersi basariyla tamamlayan 6grenciler;

. Robotik sistemlerin kontrol mihendisligi alani igin 6nemini anlamis olma,
Temel kati cisim hareketlerini ve homojen dontstumleri anlayabilme,
Verilen bir robot kolunun diiz ve ters kinematik modellerini olusturabilme,
Robot analiz ve tasarim problemleri icin hiz kinematigi ve Jakobiyan operaté6ri
gelistirebilme,
Robot manipulatérieri igin dinamik model gelistirebilme
Robot manipulatérieri igin hareket planlama ve kontrol teknikleri gelistirebilme,
Mobil robotlarin modelleme ve kontrolini anlayabilme,
Robotik sistemlerde kullanilan sensoér ve eyleyici teknolojilerini anlayabilme,
Robotik sistemlerin analiz ve tasariminda yazillm geregleri kullanabilme
becerilerini kazanir

Dersin Ogrenme
Ciktilan

Robotik'e giris,

Rijit Hareketler,

Homojen Dénlsiimler
Robot ileri Kinematigi
Robot Ters Kinematigi

Hiz Kinematigi ve Jakobiyan
Hareket Planlama

Yériinge Uretimi

Robot Dinamigi

Mobil Robotlar

Bagimsiz Eklem KontrolQ
Robot Sensor ve Eyleyicileri

Dersin igerigi

HAFTALIK KONULAR VE ILGiLI ON HAZIRLIK SAYFALARI

Hafta Konular On Hazirlik

1 Robotik'e giris, Ders notlari 6n hazirlik igin verilecektir.
2 Rijit Hareketler, Ders notlar 6n hazirlik igin verilecektir.
3 Homojen Donlsiimler Ders notlar 6n hazirlik igin verilecektir.
4 Robot ileri Kinematigi Ders notlar 6n hazirlik igin verilecektir.
5 Robot Ters Kinematigi Ders notlari 6n hazirlik igin verilecektir.
6 Hiz Kinematigi ve Jakobiyan Ders notlari 6n hazirlik igin verilecektir.
7 Hareket Planlama ve Yériinge Uretimi Ders notlari 6n hazirlik igin verilecektir.
8 Ara Sinav

9 Robot Dinamigi 1 Ders notlar 6n hazirlik igin verilecektir.
10 Robot Dinamigi 2 Ders notlari 6n hazirlik igin verilecektir.
11 Bagimsiz Eklem Kontrolu Ders notlari 6n hazirlik igin verilecektir.
12 Robot Sensér ve Eyleyicileri Ders notlar 6n hazirlik igin verilecektir.
13 Mobil Robotlar Ders notlar 6n hazirlik igin verilecektir.

14 Final Sinavi




KAYNAKLAR
Ders Notu Bu derse ait ders notlari ve slaytlar

Ders Kitabi: M. Spong, S. Hutchinson, And M. Vidyasagar,“Robot Modeling and Control”, Wiley,
2006

Yardima Kitaplar:
Diger Kaynaklar
1. Robotics: Modeling, Planning and Control, B. Siciliano, L. Sciavicco, L. Villani, G. Oriolo,
Springer, 2010.
2. 1. 1. Craig, Introduction To Robotics: Mechanics And Control (3rd Edition), Prentrice

Hall, 2005.
MATERYAL PAYLASIMI
Dokiimanlar Bu derse ait ders notlari, slaytlar, ve makaleler
Odevler Her hafta islenilen konu ile ilgili 1 édev verilecektir.
Sinavlar 1 Ara Sinav ve 1 Final Sinavi

DEGERLENDIRME SiSTEMI

YARIYIL iGCi CALISMALARI SAYISI KATKI PAYI
Ara Sinav 1 20
Odevler 14 25
Klguk sinav (quiz) 14 25
TOPLAM 70
Yiliginin Basariya Orani 70
Finalin Basariya Orani 1 30
TOPLAM 100

Ders Kategorisi

Temel Bilimler ve Matematik %30
Muhendislik Bilimleri %70
Sosyal Bilimler %0

DERSiN OGRENIM CIKTILARININ PROGRAM YETERLILIKLERI iLE iLiskisi
Katki Dizeyi

No Program Yeterlilikleri
1 2 3 4 5

1 Matematik, fen ve mihendislik bilgilerinin ileri arastirmada kullanma becerisi X
> Mihendislik problemlerini gdzebilecek 6zgiin bir sistemi analiz etme, tasarlama ve/veya

gergekleme becerisi
3 Uzmanhk alanindaki arastirmalar igin gerekli olan yazilim, donanim ve modern &lgim

araglarini kullanma becerisi X
4 Badimsiz arastirma planlama ve detaylandirarak yapabilme becerisi
5 Literatlr takibi, teknik sunu yapma ve dinleme ve akademik diizeyde makale yazabilme X

becerisi
6 Yenilikci ve sorgulayicl diistinlp, 6zgin yollar bulabilme becerisi X
*1’den 5’e kadar artarak gitmektedir.
AKTS / is YUKU TABLOSU

- - Siresi Toplam
Etkinlikler Etkinlikler (Saat) is Yuki
Ders Siresi (Sinav haftasi dahildir: 14x toplam ders saati) 14 3 42
Sinif Digi Ders Calisma Siiresi (On calisma, pekistirme) 14 4 56
internette tarama, kitiiphane calismasi 14 5 70
Sunum 1 5 5
Odevler 14 5 70
Arasinavlar 1 27 27

Yariyll Sonu Sinavi 1 30 30




Toplam Is Yiikii 300
Toplam is Yiikii / 30 300/30
Dersin AKTS Kredisi 10




